Facultad de Ingenieria

' ‘ U N A P - de Sistemas e Informitica

(FIST)

RESOLUCION DECANAL _N° 125-D-FISI-UNAP-2020
Iquitos, 14 de setiembre del 2020.

EL DECANO DE LA FACULTAD DE INGENIERIA DE SISTEMAS E INFORMATICA DE LA
UNIVERSIDAD NACIONAL DE LA AMAZONIA PERUANA;

VISTO:

El Oficio N° 034-CGT-UNAP-2020, presentado por el Ing. José Edgar Garcia Diaz, como Presidente del
Comité de Grados y Titulos, donde solicita la Resolucion Decanal de Aprobacion y Oficializacion del
Plan de Tesis Titulado: “Robot Telecontrolado Para Mejorar El Monitoreo De Mamiferos En
Bosques Amazénicos”, presentado por el bachiller: Miquias Edwin Condori Mamani.

En uso de las atribuciones que le confiere la Ley 30220 y la normativa vigente en la UNAP, con cargo de
dar cuenta al Consejo de Facultad

SE RESUELVE:

Articulo Uno - Aprobar y Oficializar el Plan de Tesis Titulado: “Robot Telecontrolado Para Mejorar
El Monitoreo De Mamiferos En Bosques Amazénicos”, presentado por el bachiller: Miquias Edwin
Condori Mamani.

Articulo Dos.- Reconocer al Ing. Alejandro Reategui Pezo, Mgr. como Asesor de la Tesis Titulado:
“Robot Telecontrolado Para Mejorar EI Monitoreo De Mamiferos En Bosques Amazénicos”,
presentado por el bachiller: Miquias Edwin Condori Mamani.

Registrese, comuniquese y archivese.
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